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@MELANGEUR. 

©Ce melangeur, du type comportant un bit! (1) muni 
tftin dispositif de support (5) d'un bol (4) et d'une tete (3) 
de support d'outil, le dispositif de support du bol compor- 
tant des moyens de deplacement de celui-cf entre una po- 
sition basse ecartee de la tete et una position haute rappro- 
chee de la tete et un ecran de securite (12) ^interdiction 
d'acces a I'outil, d6placable entre una position escamotee 
et una position active, est caracterise en ce que Pecran de 
securite (12) forme un organ a de manoeuvre des moyens 
de deplacement du bol et est relie a ceux-ci par Pin term e- 
diaire de moyens de manoeuvre, pour permettre le depla- 
cement de ce bol entre ses deux positions par deplace- 
ment de Pecran entre ses deux positions. 
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La prfesente invention concerne un mfelangeur • 

Plus particuliferement, 1 9 invention co n ce r ne les 
mfelangeurs qui comportent un bdti muni d'un dispositif de 
support d'un bol par exemple amovible et d 9 une tfete de 
5 support d'outil. 

On connait dfejft dans l'fetat de la technique, 
dif fferents mfelangeurs de ce type dans lesquels le disposi- 
tif de support du bol comporte des moyens de dfeplaoeaent 
de celui-ci entre une position basse fecartfee de la tfete et 
10 une position haute rapprochfee de la tfete. 

De plus, ces mfelangeurs sont munis d'un fecran de 
sfecuritfe destln6 ft empfecher ou ft inter dire l'accfts ft 
l'outil, dfepla$able par un utillsateur par eieaple, entre 
une position escamotfee et une position active. 
15 Un tel fecran est par exemple dfecrit dans le 

document FR-A-2 463 354. 

Le document DE-C-437 730 dfecrit quant ft lui un 
mfelangeur prfesentant une structure telle que dfecrlte 
prfecfedemment , c f est ft dire qui comporte un bfttl, une tfete 
20 de support d'outil et des moyens de dfeplacement du dispo- 
sitif de support du bol entre des positions basse et 
haute. 

Le document FR-A-2 647 030 dfecrit fegalement un 
tel mfelangeur dans lequel les moyens de dfeplacement de ce 

25 dispositif de support du bol comportent un levler de 
manoeuvre de ces moyens de dfeplacement, 1 f fecran de sfecu- 
ritfe fetant relife ft ces moyens de dfeplacement pour permet- 
tre des dfeplacement s simultanfes du bol et de l f fecran de 
sfecuritfe vers leur position active, c*est ft dire vers la 

30 position haute pour le bol, et vers la position fermfee 
pour 1* fecran de sfecuritfe, respect ivement. 

Cette structure a fetfe dfeveloppfee pour amfellorer 
la sfecuritfe de fonctionnement de ces apparel Is en prfe- 
voyant des moyens uniques de manoeuvre des moyens de 
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emplacement du bol et de I'fecran de s6curit6 afin que les 
deplacements de ceux-ci se f assent slmultan£ment. 

Cependant , ±1 a encore 6t6 constat* que oe 
mglangeur prfesentait un certain nombre d ■ lnconv6nlents 
5 notamment au niveau de la structure relatlvement complexe 
des moyens de manoeuvre et de d&placement du dlsposltlf de 
support de bol et de l'&cran et des posslblllt6s qu f a- 
valent les utlllsateurs de supprimer la liaison exlstant 
entre l'&cran de s£curlt£ et les moyens de d&placeaent du 
10 dlsposltlf de support de bol. 

Le but de 1 f invention est done de rfesoudre oes 

probldmes. 

A cet effet, l v invention a pour objet un m61an- 
geur, du type comport ant un b&tl muni d v un dlsposltlf de 

15 support d'un bol et d'une tfite de support d'outil, le 
dlsposltlf de support du bol comport ant des moyens de 
d&placement de celui-ci entre une position basse 6cart6e 
de la t6te et une position haute rapprochge de la tfite et 
un 6cran de s6curit6 d 9 interdiction d'accds d l'outll, 

20 dfeplagable entre une position escamotfee et une position 
active, caract6ris6 en ce que l f 6cran de s6curit6 forme un 
organe de manoeuvre des moyens de displacement du bol et 
est reli6 & ceux-ci par 1 • lnterm6dialre de moyens de 
manoeuvre, pour permettre le dfeplacement de ce bol entre 

25 ses deux positions par d&placement de l*6cran entre ses 
deux positions. 

Avantageusement, les moyens de manoeuvre com- 
prennent un m6canisme A bielle-manivelle interpose entre 
l f 6cran et les moyens de d6placement du bol. 

30 Avantageusement ggalement, l r 6cran de s6curit6 

comporte des moyens de manipulation par un utlllsateur. 

On congoit que ceci permet de r£soudre les 
diff£rents probl&mes 6voqu&s prfecfedemment , en simpllflant 
la structure du m61angeur par suppression par exemple du 

35 levler de manoeuvre des moyens de emplacement du disposi- 
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tlf de support de bol et de l'6cran de sfccurit6 et en 
utilisant l'6cran de s6curit6 comme organe de Ma n o euv re 
des moyens de emplacement du bol, oe qui interdit toute 
modification du m&langeur pour supprlmer par exemple la 
5 liaison entre cet fecran et le dlspositif de support de 
bol. 

L • Invention sera mieux comprise A la lecture de 
la description qui va suivre, donn6e unlquement A titre 
d' exemple et faite en se r6f6rant aux dessins annexes, sur 
10 lesquels : 

- la Fig.l reprfesente une vue schgaatlque en 
perspective d'un mdlangeur selon 1 9 Invention; et 

- les Figs. 2 et 3 reprgsentent des vues en 
perspective part iel les avec des portions arrachfees du 

15 mglangeur selon l f invention , illustrant l*6cran et le bol 
de celui-ci dans leurs deux positions. 

On reconnalt sur la figure 1, un m&langeur qui 
comporte un bfiti d6sign£ par la reference gfenferale 1. 

Ce b&ti comporte de manifere classique & sa 

20 partie inf 6rieure des moyens de pidtement dfesignfes par la 
r&f6rence g6n£rale 2 et & sa partie sup6rleure, une tete 
de support d'outll d£slgn£e par la r&f6rence gte&rale 3. 

Le b&ti est 6galement muni d'un dlspositif de 
support d'un bol d&sign£ par la r6f6rence gfenferale 4, le 

25 dlspositif de support 6tant d£sign& par la rfef6renoe 
g&n6rale 5 et comport ant par exemple un berceau muni de 
deux branches 6 et 7 s'6tendant de part et d f autre du bol, 
ces branches 6tant munies de tfetons 8 et 9 respect ivement, 
adapt&es pour coop6rer avec des trous d'anses de prGhen- 

30 sion 10 et 11 du bol, permettant par exemple A un utilise- 
teur de retirer celui-ci du dlspositif de support corres- 
pondant. 

Comme cela sera dfecrit plus en d6tall par la 
suite, ce dlspositif de support comporte des moyens de 
35 dfeplacement de ce bol, entre une position basse 6cart6e de 
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la tfite de support d'outil t une position haute rappro- 
ch6e de celle-cl et lllustrte sur oette figure 1. 

Par allleurs, oe afilangeur comporte 6galement un 
6cran de s6curit6 dfesign6 par la r6f6rence g6nferale 12 
5 permettant d f Interdlre l'acc&s & l'outil, oet 6cran fetant 
d6plagable entre une position escamotfee et une position 
active lllustrte sur cette figure 1. 

Dans l'exemple de realisation dfecrit sur ces 
figures, cet fecran est d&plagable par pivotenent autour 
10 d'un axe d'une tlge de support 13 de cet 6cran, traversant 
la tfete de support d'outil. 

Comae on peut le voir plus clalrement sur les 
figures 2 et 3, le dispositif de support de bol d6slgn6 
par la r6f6rence gfenferale 5 sur ces figures, conporte dans 
15 sa partle inf&rleure, le berceau de support d&slgn& par la 
r6f6rence 14 et muni des deux branches 6 et 7 d&crltes 
pr€o6demment . 

Ce berceau est fix6 aux extr6mit6s inf&rleures 
de deux colonnes de support vertlcales 15 et 16 dont les 
20 extr&aitfes sup6rieures sont relives l'une & 1 f autre par un 
6 trier 17. 

Ces dlff£rents moyens sont months d&plagables 
verticalement dans le bSti du mfelangeur de fagon classl- 
que. 

25 Ces moyens et plus particuliSrement dans l'exem- 

ple d6crit, l'6trier 17, sont 6galement relies A la tlge 
de support 13 de l f 6cran de protection 12 par l'intermfe- 
dialre de moyens de manoeuvre 18 et par exemple d'un m6ca- 
nlsme & blelle -manlvelle d6slgn£ par la reference g6n£rale 

30 19 sur ces figures et comport ant une manlvelle 20 et une 
blelle 21 articulfee l'une sur 1 9 autre en 22. 

La manlvelle 20 est f ix6e sur la tlge de support 
13 tandls que la blelle 21 est relifee A l'fetrier 17. 

La tlge de support 13 de l'6cran de s6curit6 est 

35 &galement munle d'un organe formant came d6sign6 par la 
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r6f6rence g£n£rale 23, permettant d'actionner par exeaple 
un organe de commande de securlte du fonctlonnement du 
m61angeur pour interdlre celui-ci tant que l'6cran de 
securite n'est pas en position active. 
5 L'ecran de securite est quant d lui mini par 

exemple de moyens de manipulation d6sign£s par la r6f6- 
rence g6n6rale 24, permettant & un utilisateur de dfeplacer 
cet fecran entre ses positions escamotee et active et dene 
le dispositlf de support de bol entre sa position basse et 

10 sa position haute cotnme cela est illustre sur ces figures. 

On congoit en ef fet que le deplacement par 
1 • utilisateur de l'6cran de securite 12 entre sa position 
active d v Interdiction de l'acc6s & l'outil, representee 
sur la figure 2 et sa position escamotee de degageaent 

15 complet de la zone comprise entre le bol et la partie 
inf6rieure de la t&te de support d'outll representee sur 
la figure 3, par pivotement de cet 6cran autour de 1'axe 
de la tige de support 13, pennet aux moyens de manoeuvre 
de liaison de cette tige de support 13 & l f 6trier 17 des 

20 moyens de emplacement du bol, d'abaisser celui-ci pour 
f aire descendre ces moyens et le bol af in de permettre par 
exemple d un utilisateur de retlrer ou d • Installer l'outil 
sur la tete de support d'outll et le bol sur le berceau ou 
encore de faciliter le nettoyage de cette zone du meian- 

25 geur. 

Le deplacement en sens Inverse de l*6cran par 
1 'utilisateur, e'est a dire de sa position escamotee vers 
sa position active, pennet de faire remonter le bol 
Instalie sur son berceau vers sa position haute. 

30 On notera egalement que la fixation du m&canlsme 

& blelle-manlvelle sur la tige de support 13, et plus 
particulierement de la manlvelle, peut etre assurfee par 
1 ' intermedlaire de moyens de reglage de position designee 
par la reference g£n£rale 25 et comport ant par exemple un 

35 manchon muni de moyens de serrage sur cette tige pour 
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peraettre un r£glage de la position relative de ce afica- 
nlsme et de l f 6cran. 

On congoit alors que ce melangeur pr6sente une 
trds bonne securit6 de fonctionnement dans la nesure oik 
les dfeplacements du bol sont conand6es par les emplace- 
ments de I'fecran de s£curit6. 

11 va de sol blen entendu, que dif f&rents nodes 
de realisation de ce aelartgeur peuvent etre envisages. 

En particulier, on a dfecrit un ecran de s£curit6 
monte pivotant autour d v une tlge de support s'etendant en 
travers de la t£te de support d'outil, mals d'autres 
noyens de support de cet 6cran peuvent etre envisages et 
celui-ci peut egalement fit re Bont6 deplagable d'une autre 
f agon entre ses positions active et escamotte sur le bdtl 
du m61angeur. 

Des noyens de manoeuvre autres qu'un ■fecanlame 
& bielle-manivelle peuvent egalenent etre envisages entre 
1'teran et les moyens de deplacement du bol. 



2728485 



7 

REVENDICATIQWS 
1. Mfelangeur, du type comportant un b&tl (1) 
muni d v un dispositif de support (5) d 9 un bol (4) et d'une 
tfite (3) de support d • out il, le dispositif de support du 
5 bol co mp ortant des noyens (14,15,16,17) de dfeplaccmont de 
celui-ci entire une position basse fecartfee de la t&te et 
une position haute rapprochfee de la t6te et un 6cran de 
s6curit6 (12) d f interdiction d'accds & I'outil, delegable 
entre une position escamot&e et une position active, 
10 caract6ris6 en ce que l f 6cran de sfecurit6 (12) forme un 
organe de manoeuvre des moyens de d6placement du bol et 
est rel±6 d ceux-ci par 1 ' interm&dlalre de moyens de 
manoeuvre (18), pour permettre le emplacement de ce bol 
entre ses deux positions par d&placement de l f 6cran entre 
15 ses deux positions* 

2 • M61angeur selon la revendicat ion 1 , carac- 
t6ris6 en ce que 1 f 6cran (12) est reli6 & une tlge de 
support (13) mont&e pivotante dans la tfrte de support 
d'outil (3). 

20 3. Mfelangeur selon la revendlcatlon 1 ou 2, 

caract6ris6 en ce que les moyens de manoeuvre (18) com- 
prennent un m6canlsme & blelle-manivelle (19) interpos6 
entre l f 6cran et les moyens de displacement du bol. 

4. M&langeur selon les revendications 2 et 3, 
25 caract6ris6 en ce que la tige de support (13) est relite 

d une manivelle (20) qui porte une bielle (21) elle mftme 
relive & un 6trier (17) des moyens de d&placement du bol. 

5. Mfelangeur selon l'une quelconque des revendi- 
cations prfecfedentes, caractferisfe en ce que l'fecran de 

30 sfecuritfe (12) comporte des moyens (24) de manipulation par 
un utilisateur. 
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FIG. 2 
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